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Applications en 

sciences humaines

ALGÈBRE LINÉAIRE 
ET GÉOMÉTRIE VECTORIELLE

Avec laboratoires Excel et Maple

André Ross

L’ouvrage permettra au lecteur d’apprendre à appliquer les

méthodes de l’algèbre linéaire et de la géométrie vectorielle

à la résolution de problèmes. L’organisation de la matière,

les exemples, les applications, les exercices ainsi que les

laboratoires sont adaptés à la clientèle du programme de

sciences humaines.

Outre les illustrations abondantes, l’approche visuelle nova-

trice, les mises en situation et les multiples applications font

que l’élève comprend mieux les aspects les plus abstraits de la

matière et favorisent le transfert de connaissances. Les exer-

cices sont nombreux, pertinents et en cohérence avec les

objectifs du cours. Des exercices de synthèse permettent de

vérifier la compréhension de l’ensemble des notions présentées.

L’ouvrage a été expérimenté en classe par plusieurs ensei-

gnants. De plus, le texte, les exemples et les exercices ont été

validés par une imposante équipe de réviseurs compétents. 
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